PIERWSZE
ROBOTY

WYBURZENIOWE
Z NAPEDEM HYBRYDOWYM



ARE
1.0

Kazdy element ARE
zaprojektowaliSmy z myslg o potrzebach
i wygodzie uzytkownikow.

s

Wiecej
informacji na
arerobot.com



Ogolne

Masa wiasna 1100 kg
(w zaleznosci od wers;ji)

Wysieg ramienia 3,7m

(z mtotem) (poziom)
Wysieg ramienia 4,4 m

(z mtotem) (pion)

Predkos¢ transportowa 3 km/h
Predkosc¢ obrotu wiezy 6 obr./min
Maks. kat nachylenia 30°

Czas poruszania sie do 30 min

na bateriach

Uktad hydrauliczny

Typ pompy Wielottoczkowa,
0 zmiennej
wydajnosci

Wydajnos¢ pompy 54 |/min

Maks. cisnienie 180 bar

Objetosc uktadu 351

Moc

15 kW

Typ rozruchu

Miekki start

Napiecie

400V (50 Hz)

Zdalne sterowanie

Typ

Pilot zdalnego
sterowania

Komunikacja

Radiowa lub kabel

Rekomendowany 180 kg
ciezar narzedzia

Dane techniczne moga sie nieznacznie réznic.

ARE 1.0



ARE
2.0

Kompaktowy robot,
zdolny do przeprowadzenia ciezszych
prac wyburzeniowych.

Wiecej
informacji na
arerobot.com




Ogolne
Masa wiasna 1850 kg
(w zaleznosci od wers;ji)
Wysieg ramienia 4,45 m
(z mtotem) (poziom)
Wysieg ramienia 5,05m
(z mtotem) (pion)

Predkosc¢ transportowa 2,5 km/h

Predkosc¢ obrotu wiezy 6 obr./min

Maks. kat nachylenia 30°

Czas poruszania sie do 25 min
na bateriach

Uktad hydrauliczny

Typ pompy Wielottoczkowa,
0 zmiennej
wydajnosci

Wydajnos¢ pompy 65 - 85 I/min

Maks. cisnienie 230 bar

Objetos¢ uktadu 65 |

Moc 18 - 22 kW

Typ rozruchu Miekki start

Napiecie 400V (50 HZ)

Zdalne sterowanie

Typ Pilot zdalnego
sterowania

Komunikacja Radiowa lub kabel

Narzedzia

Rekomendowany 290 kg

ciezar narzedzia
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Dane techniczne moga sie nieznacznie réznic.

ARE 2.0



FUNKCJE | KORZYSCI

Odkryj innowacyjne rozwiazania,
zapewniajace bezpieczenstwo
oraz wygode dla uzytkownikow.

(111,

NAPED HYBRYDOWY
UMOZLIWIAJACY PORUSZANIE
SIE ROBOTA NA BATERIACH
DO 30 MINUT

PRAKTYCZNE MIEJSCE *
NA SCHOWANIE GROTA

arerobot.com

ERGONOMICZNY PILOT
Z OSWIETLENIEM LED



Q

= GPS. LOKALIZACJA ROBOTA
NA MAPIE ORAZ MONITOROWANIE
PARAMETROW W CZASIE
RZECZYWISTYM DOSTEPNE
ONLINE.

" ELASTYCZNE PODLACZENIE
ZASILANIA Z OBROTEM 360°.

= |POWER. SYSTEM DO ANALIZY
PRADU ZASILAJACEGO ORAZ
ZOPTYMALIZOWANY SYSTEM
PRZEWODOW.

. = ZWIEKSZENIE BEZPIECZEﬂS:I'WA
DZIEKI LEPSZEJ WIDOCZNOSCI
OTOCZENIA ROBOTA.



ARE
3.0

Najwiekszy z robotéw ARE,
zaprojektowany do ciezkich prac

w zaktadach przemystowych oraz
na placach budowy.

Wiecej
informacji na
arerobot.com




Masa wtasna 3500 kg
(w zaleznosci od wers;ji)

Wysieg ramienia 6,2m
(z mtotem) (poziom)
Wysieg ramienia 6,7 m
(z mtotem) (pion)

Predkos¢ transportowa 2,5 km/h

Predkosc¢ obrotu wiezy 3 obr./min

Maks. kat nachylenia 30°

Czas poruszania sie do 20 min
na bateriach

Uktad hydrauliczny

AL

LS

Typ pompy Wielottoczkowa,
0 zmiennej
wydajnosci

Wydajnos¢ pompy 102 I/min

Maks. cisnienie max 270 bar

Objetos¢ uktadu 851

Moc 30 kW

Typ rozruchu Miekki start

Napiecie 400V (50 HZ)

Zdalne sterowanie

Typ Pilot zdalnego
sterowania

Komunikacja Radiowa lub kabel

Narzedzia
Rekomendowany 500 kg

ciezar narzedzia

ARE 3.0

Dane techniczne moga sie nieznacznie réznic.



POROWNANIE
MODELI
ROBOTOW

ARE 1.0 ARE 2.0 ARE 3.0
Masa wtasna (w zaleznosci od wers;ji) 1100 kg 1850 kg 3500 kg
Moc silnika 15 kW 18 - 22 kW 30 kw
Wydajnos¢ pompy 54 [/min 65 - 85 I/min 102 I/min
Czas poruszania sig na bateriach do 30 minut do 25 minut do 20 minut
Zasieg ramienia w poziomie (z mtotem) 3,7m 4,45 m 6,2 m
Zasieg ramienia w pionie (z mtotem) 4,4 m 5,05 m 6,7 m
Rekomendowany ciezar narzedzia 180 kg 290 kg 500 kg

Dane techniczne moga sie nieznacznie réznic.

PROJEKTY
SPECJALNE

SYSTEM PROWADZENIA NARZEDZIA ROBOTA
W PRZESTRZENI 3D

Funkcjonalnos¢ specjalnej wersji robotéow ARE, oparta na systemie kinematyki odwrotnej,
umozliwia programowanie automatycznych ruchéw ramion. Pozwala na prowadzenie
narzedzia robota wedtug zadanych w przestrzeni 3D punktdéw lub linii. Mozliwe jest progra-
mowanie sekwencji ruchowych, ruchéw automatycznych, ruchu narzedzia tylko na zadanej
przestrzeni lub wedtug wirtualnych osi. Jednoczesnie operator moze wykonywac
precyzyjne ruchy przy uzyciu manipulatora 3D w pilocie.






ROBOTY ARE TO INNOWACJA
OD ADVANCED ROBOTIC
ENGINEERING

Jestesmy polska firma rodzinng. Na bazie wieloletniego
doswiadczenia w realizacji ustug rozbidrek oraz serwisu
sprzetu, przy wspotpracy z czotowymi polskimi
uczelniami powstata rodzina robotéw ARE.

ARE to odpowiedZz na wyzwania branzy budowlanej
i przemystowej. Nasze roboty to wieksza wydajnosé,
bezpieczenistwo i gwarancja szybkiego serwisu, oraz
wiele innowacyjnych funkcji zaprojektowanych, aby
utatwi¢ Twoja codzienng prace.

SPRAWDZ, CO ARE MOZE
DLA CIEBIE ZROBIC!

ADVANCED ROBOTIC

a E Advanced biuro@arerobot.com ENGINEERING SP. Z 0.0.
EOb_Ot'C ) +48791 041514 UL. STARGARDZKA 9B
ngineering 54-156 WROCLAW



