
ROBOT WYBURZENIOWY

PIERWSZY ROBOT WYBURZENIOWY
Z NAPĘDEM HYBRYDOWYM



Masa własna 1100 kg

Wysięg ramienia  
(z młotem)

3,7 m  
(poziom)

Wysięg ramienia  
(z młotem)

4,4 m  
(pion)

Prędkość transportowa 3 km/h

Prędkość obrotu wieży 6 obr./min

Maks. kąt nachylenia 30° 

Czas poruszania się 
na bateriach

do 30 min

Typ pompy Wielotłoczkowa, 
o zmiennej 
wydajności

Wydajność pompy 54 l/min

Maks. ciśnienie 180 bar

Objętość układu 35 l

Moc 15 kW

Typ rozruchu Miękki start

Napięcie 400 V (50 Hz)

Typ Pilot zdalnego 
sterowania

Komunikacja Radiowa lub kabel

Maks. ciężar narzędzia 200 kg

OGÓLNE

OSIĄGI

UKŁAD HYDRAULICZNY

SILNIK ELEKTRYCZNY

ZDALNE STEROWANIE

NARZĘDZIA

KAŻDY ELEMENT ARE ZAPROJEKTOWALIŚMY Z MYŚLĄ 
O POTRZEBACH I WYGODZIE UŻYTKOWNIKÓW:

ROBOT ARE TO DOSKONAŁE 
PARAMETRY TECHNICZNE
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