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ROBOT WYBURZENIOWY



ROBOT ARE TO DOSKONALE

PARAMETRY TECHNICZNE

KAZDY ELEMENT ARE ZAPROJEKTOWALISMY Z MYSLA
0 POTRZEBACH | WYGODZIE UZYTKOWNIKOW:

OGOLNE SILNIK ELEKTRYCZNY

Masa wiasna 1100 kg Moc 15 kW
Wysieg ramienia 37m Typ rozruchu Miekki start
(z mtotem) (poziom) .
Napiecie 400V (50 HZ)
Wysieg ramienia 4,4m
(z mtotem) (pion)
OSIAGI ZDALNE STEROWANIE
Predkos¢ transportowa 3 km/h Typ Pilot zdalnego
Predkosc obrotu wiezy 6 obr./min sterowania
Komunikacja Radiowa lub kabel

Maks. kat nachylenia 30°

Czas poruszania sie do 30 min
na bateriach

UKEAD HYDRAULICZNY NARZEDZIA

Typ pompy Wielottoczkowa, Maks. ciezar narzedzia 200 kg
0 zmiennej
wydajnosci

Wydajnos¢ pompy 54 |/min

Maks. cisnienie 180 bar

Objetos¢ uktadu 351
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